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) Kontrollsystem 

) Verfahren zur Steuerung eines Systems bei der Aufnahme 
einer DatenQbertragung zwischan einer ersten und einer 
zwelten Komponenta (1, 2) des Systems, wobei die erete 
Komponente dann, wann bei ihr Bedarf fOr die DatenQber- 
tragung vorllogt, ein Aktivierungssignal an die zweite Kom- 
ponente sendet, urn diesa zur Aufnahme der DatenObertra- 
gung zu aktivleren, dadurch gelcennzeichnet 
da 6 die zweite Komponente wiederholt eine Empfangsaln- 
richtung {5, 6) in Empfangsbereitschaft setzt, um ein von der 
ersten Komponente ausgesendetes Aktivierungssignal fast- 
zusteilen, und daQ sie dann, wenn sie das Alctlvierungssignal 
nicht feststellt, die EmpfangsberaltschBft fOr eIne Wartezeit 
(ttiMpRx) wieder aufhebt wahrend sie sich bei Feststellen 
des Aictivleningssignals fur die DatenQbertragung aktiviert 
und 

dafi das Alctlvierungssignal von der ersten Komponente fur 
eine langere Zeitspanna ais die genannte Wartezeit (T«ieep.iu) 
ausgesandt wird. 
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Die Erfindung betrifft ein Kontrollsystem. bei dem 
eine Datenubertragung zwischen zwei Systemkompo- 
nenten stattfindet, sowie ein Verfahren zur Sieuerung 
eines solchen Systems. 

KontroUsysteme der angegebenen Art konnen der 
Automatischen drahtlosen Personen- und Fahrzeugiden- 
tifikation bei Verkehrsleitsystemen, der Mautgebuhren- 
erfassung oder der Zutrittskontrolle von Personen und 
Fahrzeugen zu gesicherten Raumen dienen. Bei der Zu- 
trittskontrolle konnen sie rein mechanische SchlieBsy- 
steme ersetzen. 

Die beiden Systemkomponenten dieser KontroUsy- 
steme stellen meist eine Basistation und einen Trans- 
ponder dar. Zwischen diesen beiden Komponenten fin- 
det ein drahtloser Datenaustausch statt, der der Basiss- 
tation die Identifikation des Transponders ermoglicht 
Bei der Zutrittskontrolle lost die Basisstation das Offnen 
eines Schlosses aus, sobald sie in der NShe den Trans- 
ponder einer zutrittsberechtigten Person identifiziert 

Konventionelle Systeme dieser Art sind mit folgen- 
den Nachteilen behaftet Idealerweise sollten sie anna- 
herungssensitiv sein, d. h. sie sollten den Datenaustausch 
automatisch aufnehmen konnen, sobald sich der Trans- 
ponder an die Basisstation annahert, ohne daB eine Be- 
dienungsperson eingreifen mufi. Dies erfordert, daB bei- 
de Komponenten stets eingeschaltet sind Der Trans- 
ponder hat oft nur die GroBe einer Kreditkarte oder 
eines Schlusselanhangers, urn leicht flberali hin mitge- 
fuhrt zu werden. Daher muB er mit winzigen Batterien 
betrieben werden, die im Dauerbetrieb nach kurzer Zeit 
erschopft sind. 

Zur Vermeidung dieses Nachteils werden passiv be- 
triebene Transponder eingesetzt, die lediglich ein be- 
stimmtes Echo eines von der Basisstation ausgesende- 
ten Signals zuruckwerfen oder es wurden Transponder 
vorgeschlagen, die ihre Betriebsenergie dem von der 
Basisstation ausgesendeten Signal enmehmen. Diese 
Systeme benStigen leistungsstarke Basisstationen, die 
entsprechend groB sind und einen hohen Stromver- 
brauch aufweisen. AuBerdem sind sie wenig tSuschungs- 

sicher. . i-vc 

Beispiele der oben beschriebenen Systeme smd m uE 
41 11582A1,DE4134 922C1 und DE42 30 011 Al of- 
fenbart. 

Ein weiteres System der eingangs genannten Art ist 
ein drahtloses Telefon, wie es aus "Schnurloses Telefon 
Sinus 1 1", Unterrichtsbiatter Jg. 45. 4/1992, Seite 132 bis 
143 bekannt ist Bei diesem Telefon werden die beiden 
Systemkomponenten als Feststation und Handgerat be- 
zeichnet Das Handgerat laBt sich in einen energiespa- 
renden Zustand schalten, in dem Empfanger- und Sen- 
derbaugruppen abgeschaltet sind und sich ein der 
Steuerung des Handgerats dienender Prozessor in ei- 
nem stromsparenden Schlafmodus befmdet, aus dem er 
durch Betatigung einer speziellen Taste hervorgerufen 
werden kann. Im Betriebszustand ist der Empfanger des 
Handgerats jedoch standig eingeschaltet, um einen frei- 
en Funkkanal und einen Verbindungswunsch der Fest- 
station zu ermitteln. Der Stromverbrauch des Empfan- 
gers beschrankt die Betriebszeit des Handgerats. 

Der Erfindung liegt daher die Aufgabe zugrunde, ein 
Verfahren und eine Vorrichtung zurSteuerung eines 
Systems bei der Datenubertragung zu schaffen, die mit 
geringem Leistungsverbrauch arbeiten. 

Die L5sung dieser Aufgabe gelingt mit dem in An- 
spruch 1 angegebenen Verfahren bzw. der in Anspruch 



8 angegebene^^B'ichtung. 

Die ErfindiilliRruht auf der Oberlegung, daB viele 
der angegebenen Systeme nur einen sehr kleinen Bruch- 
teil ihrer Gesamtbetriebszeit eine Datenubertragung 
5 vomehmen, ein ZutrittskonU-oUsystem beispielsweise 
oft nur wenige Sekunden pro Tag, namlich dann, wenn 
eine Person tatsachlich Zutritt verlangt Die Erfindung 
ermoglicht es, das System in der ubrigen Zeit bei mini- 
malem Energieverbrauch in Bereitschaft zu halten und 
10 daB beide Komponenten (Basisstation und Transpon- 
der) gemeinsam in einen aktiven Modus wechsebi kon- 
nen, wenn auch nur eine von ihnen eine Datenubertra- 
gung wunscht — beispielsweise weil sie die Annaherung 
einer Person festgestellt hat Im Bereitschaftsmodus 
15 kann eine Empfangseinrichtung einer ersten Kompo- 
nente ausgeschaltet bleiben und eine Empfangseinrich- 
tung einer zweiten Komponente braucht lediglich peri- 
odisch kurzzeitig aktiviert zu werdea Dies ist energie- 
sparend, da Empfangseinrichtungen gewohnlich im ein- 
20 geschalteten, aktivierten Betrieb einen relativ hohen 
Stromverbrauch aufweisen. Der Stromverbrauch ist 
durch den Ruhestrom in Analogschaltungen bestimmt, 
die zur VerstSrkung relativ schwacher Empfangssignale 
notwendigsind. 
25 Die Erfindung ermoglicht es weiterhin, die fflr die 
Aussendung eines Aktivierungssignals oder fiir die Da- 
tenubertragung notwendigen Sendeleistungen stark zu 
reduzieren und somit einen weiteren Energiespareffekt 
zu erzielen, da leistungsfahige Empfangseinrichtungen 
30 verwendet werden konnea ohne den Energieverbrauch 
nachteilig zu beeinflussen, da sie lediglich fiir sehr kurze 
Zeiten eingeschaltet sind. 

Die SignalQbertragungen zwischen den Systemkom- 
ponenten erfolgt vorzugsweise drahtlos durch elektro- 
35 magnetische Wellen, Lichtwellen (beispielsweise Infra- 
rotlicht) oder mittels UltraschalL 

Die Unteranspruche betref fen vorteilhafte Ausgestal- 
tungen der Erfindung. 
Das Merkmal des Anspruchs 2 ermoglicht eine beson- 
40 ders einfache Erkennung, ob eine Datenubertragung 
notwendig ist In der Anwendung als Zutrittskontrollsy- 
stem kann der Schalter von der einen Zutritt verlangen- 
den Person manuell oder automatisch betatigt werden. 
Einen erhdhten Bedienungskomfort weist die Ausge- 
45 staltung nach Anspruch 3 airf, da sie eine beriihrungslo- 
se, annaherungssensitive Aktivierung des Systems er- 
mdglicht Die besondere Ausgestaltung nach Anspruch 
4 fuhrt zu einem verringerten Energieverbrauch bei der 
Feststellung, ob Bedarf an einer DatenQbertragung be- 
so steht 

Auch die Ausgestaltung nach Anspruch 5 tragt zu 
einem geringen Energieverbrauch bei, da die Empf angs- 
einrichtimg der ersten Komponente lediglich dann ein- 
geschaltet wird, wenn dies notwendig ist 
55 Die Anspriiche 6 und 7 betreffen vorteilhafte Anwen- 
dungen der Erfindung, 

Bevorzugte Ausfuhrungsbeispiele der Erfmdung sind 
in den Zeichnungen dargestellt, in denen 
Fig. 1 schematisch ein annaherungssensitives Kon- 
eo trollsystem,und 

Fig. 2 und 3 Ablaufschemata fiir den Betrieb ernes 
solchen Systems 
darstellen. 

Das annaherungssensitive Kontrollsystem nach Fig. 1 
65 weist eine Basisstation 1 sowie einen Transponder 2 auf. 
Die Basisstation 1 eignet sich zum Ersatz herkommli- 
cher mechanischer Schlosser. Der Transponder 2 ist mo- 
bil und veranlaBt bei Annaherung an die Basisstation 1, 
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daB diese den Zutritt zu einem gd||^en Raum frei- 
gibt, beispieisweise ein SchloB eimPhiagnetisch off- 
net 

Basisstation 1 und Transponder 2 sind jeweils mit 
einem Sender 3, 4 und einem Empfanger 5, 6 versehen. 
Diese sind wiederum mit jeweils einer Protokollsteue- 
rung 7, 8 verbunden. Die ProtokoUsteuerung 7 der Ba- 
sisstation 1 kommuniziert uber die Sender 3, 4 sowie 
uber die Empfanger 5, 6 drahtlos mit der ProtokoU- 
steuerung 8 des Transponders 2, um festzustellen, ob der 
Transponder einer zutrittsberechtigten Person zuge- 
ordnet ist Dazu werden basisstations- und transponder- 
spezifische Daten nach einem-KontrollprotokoU ver- 
schlflsselt ubertragen. 

' Basisstation 1 und Transponder 2 sind auBerdem je- 
weils mit einer Zustandssteuerung 9, 10 versehen, die 
mit den entsprechenden Sendern 3, 4, Empfangern 5, 6 
und Protokollsteuerungen 7, 8 verbunden sind, um ver- 
schiedene Betriebszustande einzustellen. 

Den groflten Teil ihrer Betriebszeit verbleiben Basiss- 
tation 1 und Transponder 2 unter dem Einflufi der jewei- 
ligen Zustandssteuerung 9, 10 in einem energiesparen- 
den Schlafmodus. In diesem Schlafmodus sind die Sen- 
der 3, 4, die Empfanger 5, 6 und die Protokollsteuerun- 
gen 7, S ausgeschaltet. Lediglich die Zustandssteuerun- 
gen 9, 10 bleiben aktiv. 

Bei einer Annaherung des Transponders 2 an die Ba- 
sisstation 1 kann nun entweder die Basisstation oder der 
Transponder die ziu" Abarbeitung des KontroUproto- 
koUs fuhrende Aktivierung des Systems einleiten. Dem- 
entsprechend unterscheiden sich die Zustandssteuerun- 
gen 9, 10 voneinander, Im folgenden wird diejenige Sy- 
stemkomponente (Basisstation 1 oder Transponder 2), 
die die Aktivierung einleitet, als "aktivierende Kompo- 
nente" und die andere Systemkomponente (Transpon- 
der 2 Oder Basisstation 1) als "zu aktivierende Kompo- 
nente" bezeichnet 

Die von der entsprechenden Zustandssteuerung ge- 
steuerte Arbeitsweise der aktivierenden Komponente 
ist in Fig. 2 dargestellt 

In Schritt 21 veranlaBt die Zustandssteuerung zu- 
nachst, daB alle Systemeinrichtungen (Sender, Empfan- 
ger, ProtokoUsteuerung) der aktivierenden Komponen- 
te ausgeschaltet sind, um diese in den Schlafmodus zu 
bringen. Lediglich die Zustandssteuerung seiber bleibt 
eingeschaltet Unter ihrer KontroUe bleibt die aktivie- 
rende Systemkomponente ftir eine gewisse Wartezeit 
T$iecp,Tx im Schlafmodus (Schritt 22). 

Nach Ablauf der Wartezeit veranlaBt die Zustands- 
steuerung einen Obergang der aktivierenden System- 
komponente in einen Detektormodus (Schritt 23). In 
diesem Modus wird kurzzeitig eine Einrichtung zur Er- 
kennung, ob sich moglicherweise eine zu aktivierende 
Systemkomponente in der Nahe befindet, eingeschaltet. 
Stellt die aktivierende Systemkomponente die Basissta- 
tion dar, so kann beispieisweise mittels eines Infrarot- 
Melders, eines Radar-Melders, eines UltraschaU-Mel- 
ders, einer Lichtschranke, einer InduktionsschJeife oder 
eines Mikrophons festgestellt werden, ob sich eine Per- 
son Oder ein Fahrzeug der Basisstation nahert, die einen 
Transponder mitfuhren konnten, oder es wird eine Ta- 
ste abgefragt, die manueD betatigt werden kann. 

In Schritt 24 wird fiir den Fall, daB sich keine zu 
aktivierende Systemkomponente in der Nahe befinden 
kann, zuriick zu Schritt 21 verzweigt. um in den Schlaf- 
modus zuruckzukehren. 

Befindet sich jedoch mit hoher Wahrscheinlichkeit 
eine zu aktivierende Systemkomponente in der N&he, 
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da beispieisweise eine Nahe festgestellt 

wurde, so werden alle I^PRneinrichtungen, jedenfalls 
jedoch der entsprechende Sender 3, 4 und Empfanger 5, 
6 eingeschaltet und damit ein aktiver Modus eingeleitet 
5 (Schritt 25). 

Daraufhin wird ein Aktivierungssignal abgesandt und 
auf ein Antwortsignal (Quittierung) durch die zu aktivie- 
rende Systemkomponente gewartet (Schritt 26). 

Erfolgt kerne Quittienmg, so verzweigt Schritt 27 zu- 
10 rfick zu Schritt 21, um die Systemkomponente zuriick in 
den Schlafmodus zu bringea Bei Empfang eines Ant- 
wortsignais, d h. wenn sich tatsachlich eine zu aktivie- 
rende Systemkomponente in der Nahe befindet, veran- 
laBt die Zustandssteuerung in Schritt 28 zunachst das 
15 Abarbeiten des Kontrollprotokolls und dann die Rikck- 
kehr in den Schlafmodus. 

Die von ihrer Zustandssteuerung kontroUierte Ar- 
beitsweise der zu aktivierenden Systemkomponente ist 
in Fig, 3 dargestellt Demnach werden alle Systemein- 

20 richtungen auBer der zugehorigen Zustandssteuerung 
ausgeschaltet, um auch diese Systemkomponente in ei- 
nen Schlafmodus zu setzen (Schritt 31). Der Schlafmo- 
dus wird fur eine Wartezeit TsteepJix beibehalten (Schritt 
32> 

25 AnschlieBend wird die Systemkomponente in den De- 
tektormodus gebracht, in dem der Empfanger 5, 6 kurz- 
zeitig eingeschaltet wird, um zu prufen, ob eine aktivie- 
rende Systemkomponente ein Aktivierungssignal sen- 
det (Schritt 33). Wurde kein Aktivierungssignal empfan- 

30 gen, so verzweigt Schritt 34 zuruck zu Schritt 31 und die 
Systemkomponente kehrt in den Schlafmodus zuriick. 

Wurde jedoch ein Aktivierungssignal empfangen, so 
geht die Systemkomponente in den aktiven Modus Qber, 
in dem alle Systemeinrichtungen (Sender 3, 4 und Proto- 

35 kollsteuerung 7, 8) eingeschaltet sind (Schritt 35). Ira 
aktiven Modus wird zunSchst ein Antwortsignal als 
Quittierung an die aktivierende Komponente gesendet 
(Schritt 36) und sodann mit dieser das Abarbeiten des 
Kontrollprotokolls begonnen (Schritt 37). Nach dem 

40 Abarbeiten des Kontrollprotokolls kehrt auch die zu 
aktivierende Systemkomponente in den Schlafmodus 
zurQck. 

Der Energieverbrauch des Systems ist um so gerin- 
ger, je langer die Wartezeiten TsieepTx und TsteepJ^ ge- 

45 wahlt werden. Bei zu langen Wartezeiten ergibt sich 
jedoch eine merkliche Verzogerung zwischen der Anna- 
herung des Transponders an die Basisstation und der 
Aktivierung des Systems. Gunstige Werte liegen zwi- 
schen 1/100 sec und 5 sea 

50 Die Dauer des Aktivierungssignals soil die Wartezeit 
TsiecpJix um einen kleinen Wert iiberschreiten, damit das 
Aktivierungssignal in Schritt 33 sicher erkannt wird 

Unter der Annahme, daB die Systemkomponenten in 
aller Regel vom Detektormodus unmittelbar in den 

55 Schlafmodus zuriickkehren und der Energieverbrauch 
des aktiven Modus somit vemachlassigt werden kann, 
betragt die mittlere Leistungsaufnahme der aktivieren- 
den Systemkomponente: 

60 PTx = (P8leep.Tx • TsieepTx + PdeicctTx • TdeiectTx)/Tsle- 
cp.1^ + TdetectTx 

und fur die Leistungsaufnahme der zu aktivierenden 
Systemkomponente gilt: 

65 

PrX = (Psleep.RX*TsleepJlX + PdetecUOC • TdeiectRX)/Tsle- 
epJUC + TdctecUOC 
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wobei PactpJt und Psleep.^^ Leistungsaufnahme der 
aktivierenden und der zul^erenden Systemkompo- 
nente im Schlafmodus, PdetectTx und PdetectRx die jewei- 
ligen Leistungsaufnahmen im Detektormodus und ide- 
tcctTx undTdetecLRx die jeweUigcn Vci^eildauern imDe- 
tektormodus vor der Ruckkehr in den Schlafmodus dar- 

^^Icife Wartezeiten im Schlafmodus sind vorteilhafter- 
weise etwa 100 bis 1000 mal grfiBer als die Verweildau- 
em im Detektormodus. Damit gUt naherungsweise: 

Ptx - PsleepTx + Pdetecfm • TdetectWT deepTx 
PrX = P$le«|xRX + PdetectRX-TdetectRX/TsleepJUC 

Die mittlere Leistungsaufnahme des Systems ist also 
im wesenUichen durch die geringc Leistungsaufnahme 
des Schlafmodus und einen sehr kleinen Bruchted der 
Leistungsaufnahme des Detektormodus bestimmt 

In einem bereits angesprochenen Ausfiihrungsbei- 
spiel bUdet die BasissUtion die aktivierende und der 
Transponder die zu aktivierende Systemkomponente. 
Im Detektormodus stellt die Basisstation mittels ernes 
Annaherungssensors fest. ob sich eine Person oder em 
Fahrzeug nahert Ist dies der Fall, so wird mittels des 
Aktivierungssignals und des moglicherweise zunJcker- 
haltenen Antwortsignals (Quittierung) erkannt. ob die 
Person oder das Fahrzeug auch einen Transponder mit- 
fflhren. Bei der Abarbeitung des KontroUprotokoUs 
wird dann die Zugangsberechtigungverifiziert 

Vorteilhafterweise kann dieses AusfQhrungsbeispiel 
auch so abgeSndert werden, daB die Basisstation im De- 
tektormodus nicht (nur) die Annaherung einer Person 
Oder eines Fahrzeugs sondem direkt die Ann^ening 
eines Transponders erkennt Dazu emittiert sie em Sen- 
sor-Signal und wertet die zuriickerhaltenen Echos aus. 
Bestimmte Echos sind typisch f Or Transponder der vor- 
Uegenden Art Besteht das Sensor-Signal beispielsweise 
aus einem elektromagnetischen Impuls. so l5Bt sich em 
Transponder mit nichtlinearem Reflexionsverhalten an- 
hand von Oberwellen im Echosignal erkennen. Ein sol- 
cher Transponder kann einen ferromagnetischen Me- 
tallstreifen, der von dem Sensor-Signal in den Bereich 
der Sattigung gebracht wird. oder einen etwa auf Reso- 
nanz mit dem Sensor-Signal abgestimmten Hochfre- 
quenz- oder Radar-Schwingkreis, dem cme Diode mit 
nichtlinearer Kennlinie hinzugefflgt ist, aufwcBcn. 

Es ist ekonomisch, fur das Aussenden des Sensor-Si- 
gnals und den Empfang des Echos den Sender 3, 4 und 
den EmpfangerS, 6 zu verwenden, die auch der Ubertra- 
eune des Aktivierungssignals, des Antworteignals und 
der DatenObertragung nach dem KontrollprotokoU die- 

"^Bel einem anderen AusfQhrungsbekpiel wird der 
Obergang vom Schlafmodus in den Detektormodus 
nicht automatisch nach einer Wartezeit TsieepTx sondern 
durdi manueUe Betatigung eines Schalters oder Beruh- 
runessensors bewirkt Beim Einsatz in Wohnungs- 
tflrschlossem ist der Schalter oder Berflhrungssensor 
vorteilhafterweise im Tiirknauf angebracht Die Schritte 
22 und 23 aus Fig. 2 sind durch einen Schntt zur Erken- 
nung des Tastendrucks oder der Bcriihrung eines Sen- 

^^Bel'dnem weiteren AusfOhrungsbeispiel bildet die 
Basisstation die zu aktivierende Systemkomponente 
und der Transponder die aktivierende Systemkompo- 
nente. Durch Druck auf elne Taste wird der Transpon- 
der veranlaBt, den Schlafmodus zu verlassen und ein 
Aktivierungssignal gemaB Schritt 26 an die Basisstation 
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• PatentansprQche 

1 Verfahren zur Steuerung eines Systems bei der 
Aufnahme einer DatenObertragung zwischen einer 
ersten und einer zweiten Komponente (1, 2) des 
Systems, wobei die erste Komponente dann. wenn 
bei ihr Bedarf fOr die DatenObertragung vorhegt, 
ein Aktivierungssignal an die zweite Komponente 
sendet, urn diese zur Aufnahme der DatenObertra- 
gung zu aktivieren, dadurch gekennzeichnet, 
daB die zweite Komponente wiederholt eine Emp- 
fangseinrichtung (5. 6) in Empfangsbereitschaft 
setzt, urn ein von der ersten Komponente ausge- 
sendetes Aktivierungssignal festzustellen, und daB 
sie dann, wenn sie das Aktivierungssignal mcht fest- 
stellt, die Empfangsbereitschaft fOr eine Wartezeit 
(TsicepRx) wieder aufhebt wahrend sie sich bei Fest- 
stellen des Aktivierungssignals fOr die DatenOber- 
tragung aktiviert, und 

daB das Aktivierungssignal von der ersten Kompo- 
nente fur eine langere Zeitspanne als die genannte 
Wartezeit (Tsieep.Rx)ausgesandt wird 

2. Verfahren nach Anspruch 1, wobei die erste 
Komponente die Betatigung eines Schalters oder 
BerOhrungssensors prOft, urn festzustellen, ob Be- 
darf fur die DatenObertragung vorliegt 

3. Verfahren nach Anspruch 1 oder 2, wobei die 
erste Komponente das Ansprechen eines annShe- 
rungssensitiven Sensors, vorzugsweise eines Ra- 
darsensors oder Infrarotmelders prOft, um festzu- 
steUen, ob Bedarf fOr eine DatenObertragung be- 
steht. , . ^ 

4. Verfahren nach Anspruch 3, wobei das genannte 
PrOf en periodisch jeweils f Or kurze Zeit erfolgt 

5. Verfahren nach einem der AnsprOche I bis 4, 
wobei die zweite Komponente bei Empfang des 
Aktivierungssignals ein Antwortsignal aussendet 
und die erste Komponente eine ihr zugeordnete 
Empfangseinrichtung (5, 6) in Empfangsbereit- 
schaft setzt, um das Antwortsignal zu empf angen. 

6. Verfahren nach einem der AnsprOche 1 bis 5, 
wobei die DatenObertragung die Abarbeitung ei- 
nes KontroUprotokoUs zur Identifizierung emer 
der genannten Komponenten durch die andere be- 

inhaltet ^ , ^ 

7. Verfahren nach einem der Anspruche 1 bis b, 
wobei die erste Komponente eine BasisstaUon (1) 
und die zweite Komponente einen Transponder (2) 
eines KontroUsystems darsteUt 

8 Vorrichtung zur Steuerung eines Systems bei der 
Aufnahme einer DatenObertragung zwischen einer 
ersten und einer zweiten Komponente (1, 2) des 

Systems, . ^ , -^u 

wobei die erste Komponente eme Sendeemnch- 
tung (3. 4) aufweist, um dann, wenn bei ihr Bedarf 
fur die DatenObertragung vorliegt. ein Aktivie- 
rungssignal an die zweite Komponente zu senden, 
und 

wobei die zweite Komponente eme Empfangsein- 
richtung (5, 6) aufweist, um das Aktivierungssignal 
zu empfangen, woraufhin sie sich fur die Daten- 
Obertragung aktiviert, dadurch gekennzeichnet, 
daB die zweite Komponente eme Steuereinrich- 
tung (9, 10) aufweist, die die Empfangseinrichtung 
(5, 6) wiederholt in Empfangsbereitschaft setzt, um 
ein von der ersten Komponente ausgesendetes Ak- 
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tivierungssignal festzustelleniJ|^die dann, wenn 
das Aktivierungssignal nicht^Bestellt wird, die 
Empfangsbereitschaft fur eine Wartezeit (Tsiccp.Rx) 
wieder aufhebt wahrend sie dann, wenn das Akti- 
vierungssignal f estgestellt wird, die zweite Kompo- 5 
nente fiir die Datenubertragung aktiviert, und 
dafl die erste Komponente eine Einriciitung (9. 10) 
aufweist, um das genannte Aktivierungssignal fur 
eine langere Zeitspanne als die genannte Wartezeit 
(Tsiecp.Rx) auszusenden. 10 
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